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Wykorzystanie systemow MATLAB i ANSYS
w powstawaniu uniwersalnego modelu
platformy tlumiacej drgania
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stemie MATLAB/Simulink dedykowanego do obliczen i doboru
wibroizolatoréw dla platform podpartych w t rech punktach

ZAtOZENIA

* model komputerowy jest uniwersalny (moze by¢é stosowany dla dowolnych
wymiarow ozn. jako H, a,, a, X, Y, Y, Xgc Oraz dla dowolnej masy platformy)

Celem projektu bylo opracowanie uniwersalnego modelu komputerowego w

WWW.procax.org.pl

 platforma jest wsparta na 8 wibroizolatorach ustawionych pod odpowiednimi katami
do wzgledem pionu w ptaszczyznie XY — katy a,, a..

 masa platformy testowej — 120 kg

 wymiary platformy: 350 x 2000 mm

« MATLAB — opracowanie modelu

komputerowego stuzacego do

wyznaczania wyttumionych

wartosc

« ANSYS — badania weryfikacyjne; _ _
Rys. 2. Szkic koncepcyjny

Rys. 1. Szkic koncepcyjny
podpory wibroizolacyjnej platformy

wyznaczenie czestotliwosci drgan witasnych
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Rys. 3. Model komputerowy opracowany w MATLAB/Simulink

Autorzy prac zaprezentujg szerzej swoje dokonania podczas Plakat w postaci elektronicznej mozna pobrac
prezentacji na ,Xll Forum Inzynierskim ProCAXx”, w dniach ze strony: www.procax.org.pl

2 i 3.10.2013 r. w Sosnowcu. Wiecej na www.procax.org.pl Najlepsze prace zostang opublikowane jako typowe artykuly
w miesieczniku Mechanik nr 2/2014

Zapraszamy wszystkich zainteresowanych!



