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Autorzy  prac zaprezentują szerzej swoje dokonania podczas 
prezentacji na „XII Forum InŜynierskim ProCAx”, w dniach

2  i  3.10.2013 r. w Sosnowcu. Więcej na  www.procax.org.pl

Zapraszamy wszystkich zainteresowanych!

WOJEWÓDZTWO PODKARPACKIE

Badania realizowane w ramach „Podkarpackiego fundus zu stypendialnego dla doktorantów”.
Projekt współfinansowany ze środków Unii Europejskiej w ramach Europejskiego Fun duszu Społecznego .

Rozwi ązania konstrukcyjne rolkowych przekładni tocznych:

A) Rolki współpracują jedynie ze śrubą: B) Rolki współpracują jedynie z nakrętką:

C) Rolki współpracują
z śruba i nakrętką jednocześnie:
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Rozkład pr ędko ści (napęd od śruby , napęd od nakr ętki ):                                                          Przesuw osiowy rolki:
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A) Względem śruby B) Względem nakrętki
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względem śruby:

względem nakrętki:
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