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Plakat w postaci elektronicznej można pobrać  

ze strony: www.procax.org.pl 

 

Najlepsze prace zostaną opublikowane jako typowe 

artykuły w miesięczniku Mechanik nr 1, 2 i 3 2013 

Autorzy prac zaprezentują szerzej swoje dokonania podczas 

prezentacji na „Sesji Plakatowej 17 i/lub 18 października 2012r. 

w Krakowie. Więcej na  www.procax.org.pl 

 

Zapraszamy wszystkich zainteresowanych do prezentacji dokonań!  

Opracowano koncepcję kroczącego robota saperskiego do wykonywania zadań niebezpiecznych  
dla człowieka, tj. poszukiwania i unieszkodliwiania ładunków wybuchowych. 

Analiza chodu robota 
ośmionożnego 

Opracowanie modelu 
robota w środowisku 

CATIA V5 

Model robota  
do wykrywania min  

w trybie transportowym  
i poszukiwawczym 

Model robota  
do usuwania min  

w trybie transportowym  
i pobierania ładunku 

DRAGON 


