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Modelowanie tarcia pomiedzy powierzchniami stalowymi sciany i gasienicy robota wspinajgcego z
zastosowaniem pakietu MD ADAMS
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Opracowanie metodologii doboru parametrow modelu tarcia wymaganych przez srodowisko MD ADAMS dla powierzchni stalowych }

Coefficient of Friction vs. Slip VelocCity
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m Parametry wymagane do opisu modelu tarcia, w srodowisku MD ADAMS: -
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o 1. Wspodtczynnik tarcia statycznego (ang. Static Coefficient), oznaczenie: Mg = \
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h: 2. Wspotczynnik tarcia dynamicznego (ang. Dynamic Coefficient), oznaczenie: Mp E
® 3. Predkosc¢ wyjscia z tarcia statycznego (ang. Stiction transition velocity), oznaczenie: STV < - P
; 4. Predkos$é wejscia do tarcia dynamicznego (ang. Friction transition velocity), oznaczenie: FTV e \V/
Slip Velocity
S | Obiekty badan |
; Stanowisko laboratoryjne Symulacyjny model platformy wspinajacej sie
WYZNACZENIE parametrow modelu tarcia WERYFIKACJA parametrow modelu tarcia
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| C.C. - Czujnik cignienia.
P. Osc. - Oscyloskop.
B.L CH. - Chwytak magnetyczny.
£TOT P. - Podstawa _sih_:lwnil-:a.
BE.7 - Butla zasilajgca azotem z
- requlowanym Zawarem.
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[ Wybrane wyniki badan J
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Zestawienie wynikow eksperymentow laboratoryjnych vs. eksperymenty Wyniki eksperymentu przeprowadzonego na modelu platformy w
przeprowadzone w programie MD ADAMS srodowisku MD ADAMS - zawis na magnesach uktadu pomocniczego
Autorzy prac zaprezentujg szerzej swoje dokonania podczas Plakat w postaci elektronicznej mozna pobrac

prezentacji na ,XI Forum Inzynierskim ProCAx”, 314 X 2012r. ze strony: www.procax.org.pl
w Sosnowcu. Wiecej na www.procax.org.pl

Najlepsze prace zostang opublikowane jako typowe artykuty
Zapraszamy wszystkich zainteresowanych! w miesieczniku Mechanik nr 1, 21 3 2013



